Roboty COMAU
v plastikaifskem prumysiu

Ceny srovnatelné s
3-osymi manipulatory

Racer
nosnost: 7 kg
dosah: 1,4 m

NS
nosnost: 12/16 kg
dosah: 1,85/1,65 m

NI
nosnost: 16/40/60 kg
dosah: 3,1/2,5/2,2 m

Kde nas najdete

ul. Hornopolni 3308/40
702 00 Ostrava
Jan Moravek

604 206 587
jan.moravek@comau.com

www.comau-robotika.cz Www.comau.com



Flexibilni obsluha Vaseho lisu!

Model Racer7-1.4 NS 16-1.65 NS 12- Model NJ 16 - 3.1

HAND 1.85
Struktura / Pocet os Antropomorfni/ 6

) Pocet os 6

o & N t (k 16
Dodateéna nosnost na 10 Pocet os 6 6 osnost (kg)
rameni (kg) Nosnost (kg) 16 12 Opakovatelnost (mm) 0.01
Maximalni horizontalni 1436 Opakovatelnost ISO 9283 0.05 0.05 Maximalni horizontalni 3.108
dosah (mm) (mm) dosah (m)
Hmotnost (kg) 160 z\lla)ximélnl' horizontalnidosah ~ 1.65 1.85 Montazni pozice Na podlahu/ Na strop / Pod Ghlem (max. 45°)
m
Opakovatelnost (mm) +/-0.05 Verze pro slévarenstvi Neni k dispozici

Montézni pozice Na podlahu/ Na strop / Pod Ghlem (max. 45°)

Priruba ISO 9409- 1-A40
Verze pro slévarenstvi Je k dispozici Model NJ 40 -2.5

AC motor NS 16-1.65 NS 12-1.85 Pocet os 6

Motor
ARC ARC Nosnost (kg) 40

Polohovy méfici systém enkodér Poget 0s 6 6 Opakovatelnost (mm) 0.06
Prikon 3KVA Nosnost (kg) 16 12 Maximalni horizontalni 2503
dosah (m)
Trid h P 65 Opakovatelnost ISO 9283 0.05 0.05 :
rida ochrany (mm) Montézni pozice Na podlahu/ Na strop / Pod Ghlem (max. 45°)
Pracovni t?pIOta 5°C = +45°C Maximalni horizontalni dosah  1.65 1.85 Verze pro slévarenstvi  Je k dispozici
Skladovaci teplota -40°C = + 60°C (m)
Montazni pozice Na podlahu/ Na strop / Pod uhlem (max. 45°) Model NJ60-2.2
Montazni pozice Na podlahu/ Na strop / Verze pro slévarenstvi Neni k dispozici Pocet os 6
Pod uhlem (45°max) Nosnost (kg) 60

Opakovatelnost (mm) 0.06

Maximalni horizontalni 2.258
dosah (m)

Montézni pozice Na podlahu/ Na strop / Pod Ghlem (max. 45°)

Verze pro slévarenstvi Neni k dispozici
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